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Descricao dos chicotes . . .

Os dois Cabos pretos que saem dagui
s80 da alimentacdo Negativa para 0s

Entrada de Press3o e vacuo Drivers de Poténcia, devem ser
parao MAP interno. ligados aum bom Terra.

1 2 3 4 5 6 7 8 \db
&

Descricédo dos Chicotes:
1-Saidas para Injecéo;
2-Alimentacéo do Modulo;
3-Saidas Auxiliares;
4-Comunicagdo com PC;
5-Sensores Principas,
6-Sensores Secundarios;
7-Ajuste Remoto D.A.R;;
8-Saidas para Ignicéo.

Identificacao dos pinos dos Conectores. . .
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Chicote N° 2. .. Alimentacao Principal . ..

Chicote N° 2

) VM . Bateria
Pinosle?2

Chave Exclusiva para 0 Sistema.

Pinos3e4 ?

Saida para alimentar Sensores e
atuadores conforme diagrama na
pagina 14.

- Esse conector alimenta 0 modulo Hardware.

- E por ele que o Scanner |é atensdo de bateria.

- O Positivo deve passar por uma chave Exclusiva.

- O Negativo deve ser ligado no mesmo ponto do negativo para 0s Sensores.



HardwareH

Chicote N°5 ... Sensores Principais.

Pino 1: (BR/VM)
1-Alimentacdo 5V cc vinda do modulo para alimentar o TPS, sensor de posicéo da borbol eta.

Pino 2: (¢/ Maha)

1-Cabo blindado com malha, recebe o sinal do sensor de fase no comando do motor;

2-Natela de configuractes deve ser configurada a utilizac&o do sensor de fase;

3-Esse sensor permite utilizar Injecdo e Ignigdo Sequiencial quando utilizado roda Fonica60 - 2 ou 36 - 1, se
ndo utilizar, aterrar essefio;

4-Deve gerar um pulso a cada volta do comando, vale a transi¢cdo do fechado para o aberto ser for Hall ou o
pulso positivo do sensor indutivo conforme pagina 4;

5-0 sincronismo desse pulso € entre 0 UItimo e o primeiro cilindro da ordem de ignic¢&o;

6-Apos 0 médulo receber esse pulso ird considerar o proximo cilindro o primeiro da ordem de ignicao, e
serd acionada a saida 1 da ignicgéo e saida 1 da Injecéo;

7-Exemplo: Numaordem 1 -3 -4 —2 0 pulso deve ser depois do 2 e antes do 1;

8-Sefor utilizar sensor Hall, Jampear JP1 dentro do modulo, se for sensor indutivo retirar o Jumper;
9-Ligar o0 negativo do sensor no ponto de alimentacdo negativa do médulo;

10-Ver opcdo de sensores na pagina 12.

Cames
1-Umadas opcoes é

UM Sensor N0 cames
do comando. \ Sensor
2-Outra seria a posi¢ao

original do motor que
tem esse sensor. /

0.5a0.8mm

3-Outra opcéo é com distribuidor gerando um pulso por volta, sgjaorigina ou feito por Voce. . .

_
—_) — —
Motores V6 , Ranger, Dakota e Blaser/S10. Golf GTI Marea

Pulso com 180°, sinal do fechado p/ aberto. sinal do fechado p/ aberto
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Sincronismo do Sensor de fase

Ordem de ignicé&o.

A

NN

i

1 3 4 2
Sinal defase Hall .
Sinal defase Indutivo. —— /\

Sinal de fase Hall 180°

Sugestéo:

Para posicionar o sensor de fase:

1- Deixe o motor em balanco entre o Ultimo e o primeiro cilindro da ordem de ignicéo.

2- Seutilizar sensor hall posicione o sensor natransi¢ao de fechado para aberto.

3- Seuutilizar sensor indutivo ou de aproximagdo deixe a ponta do sensor no ressalto, pino, etc...
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Pino 3: (c/ Maha)

1-Cabo blindado com malha, recebe o sinal do sensor de Rotacéo do motor;

2-Natela de configuracdes deve ser configurado o tipo do sensor de Rotagao;

3-Namesmatela deve ser digitada a quantidade de dentes entre a ponta do sensor e afalha daroda fonica,
para contar os dentes colocar o primeiro cilindro em PMS;

4-Caso 0 sensor de Rotagdo for com roda Fonica e ndo usar 0 sensor de fase, 0 sistema sera Banco a Banco ;
5-Apds o médulo reconhecer afalhanaroda, iracontar os dentes até o PMS do cilindro 1, entdo irdacionar
aprimeira saida de ignicao e de injecéo, e a partir da primeira ele conta as demais;

6- Sefor utilizar sensor Hall, Jampear JP2 dentro do modulo, se for sensor indutivo retirar o Jumper;
7-Ligar o negativo do sensor no ponto de alimentacdo negativa do médulo;

8-Ver opcdo de sensores na pagina 12.

Ponto Mecanico do Motor com roda fonica.

1- Deixar o primeiro cilindro em PM S no tempo de
Explosdo.

2- Contar a quantidade de dentes do sensor até afaha

darodafénicaedigitar (natelaDiag. Prot.) no / \

campo correspondente.

"

OBS:
N&o aterrar as duas pontas da malha e ndo utilizar a malha como negativo para o Sensor.
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Ponto Mecanico do Motor com distribuidor com 3 + 1 janelas.

1- E preciso retirar do distribuidor e abrir (cortar) umadasjanelas...
2- Procure encontrar um distribuidor com as 4 janelas de tamanhos iguais...
3- Vgaagoraqual das janelas deve ser cortada...siga passo a passo...

A

A

O\

1- Alinhar o Rotor paraamarcagéo do cilindro 1
na carcaga do distribuidor.

|

2- Marcar o dente que esta a 180° do sensor
Hall (existem varias posi¢des do sensor, esse é
apenas um exempl o), esse dente sera cortado
para diminuir seu tamanho.

3- Depois de cortada, ajanela deve ficar
igual ou maior 3 vezes que o tamanho do
dente do mesmo ciclo...Ex: se o dente tem
8mm ajaneladeve ter no minimo 24mm,
pode ser maior, mas ndo menor de 3 vezes.

4- A posicdo das janelas de aberto pra
fechado devem estar exatamente a 90° uma
daoutra

*V glaabaixo como o médulo interpreta... Quando passa pelo Hall o dente pequeno e ajanela grande ele
reconhece afase, deixagirar mais 90° einiciao acionamento da primeira saidade Ignicéo e Injecéo ...

Distribuidor girando no sentido Horario

Saida 3

Saida 2

Saidal

»
>

A
A 4

Fase
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Pino 4: (AM/VM)

1-Entrada de 12V cc através de chave de solicitagdo do ar condicionado;

2-Natelade Saidas Auxiliares deve ser determinado 0 % de abertura do atuador de marcha lenta, para
compensar amarchalentaao ligar o ar condicionado, e os demais valores para ar Inteligente;

3-Natelade Correcdes da Injecdo deve ser digitado um valor de mS para aumentar o tempo de injecéo ao
ligar o ar condicionado;

4-No chicote das Saidas Auxiliares tem uma saida que aciona o relé do ar condicionado, aquela saida
funcionajunto com essa entrada;

5-Ao solicitar o ar condicionado o médulo avalia os valores do Ar inteligente, se estiver tudo certo aciona o
relé, aumenta o ar namarchalenta e aumentando o tempo de injecao;

6-Caso motor esteja fora da Janela de rotagdo ou em plenacarga o ar sera desligado por alguns segundos que
foram definidos pelo Técnico, retornando até novo comando para ser desligado.

7-Se ndpo utilizar essafuncéo aterrar o fio.

Pino 5: (c¢/ maha)

1-Entrada de Sinal do TPS, sensor de posicdo da borbol eta;

2-E um potenciémetro variavel que altera o valor conforme deslocamento do eixo da borboleta;
3-Valor em Vcc, e deve ser progressivo conforme abertura da borbol eta;

4-Natela de Configuracfes deve ser configurados os valores maximo e minimo do TPS;

5-O TPS éresponsavel pela aceleracao rapida, cut off, coluna dos Mapas por TPS entre outros;

6-Pode ser utilizado de qualquer marca, preferéncia o original da borboleta;

7-Esse sensor € polarizado, para saber a pinagem do sensor a ser aplicado deve-se medir num corpo de
borboletaigua ao seu, ou num diagrama do sistema original do referido;

Pino 6: (AZ/AM)

1-Entrada de Sinal do sensor de temperatura da agua;

2-E um Termistor, resisténcia varidvel conforme temperatura;

3-Tem relacdo com as telas de Correcdes dainjecdo e ignicdo, Diag Prot e saidas Auxiliares;

4-Informa ao médul o atemperatura da &gua do motor, para fazer as correcfes de Ignicdo e Injecdo, também
€ responsavel pela protecdo do motor contra super agquecimento e acionamento do Eletro Ventilador;
5-Deve ser utilizado o sensor do palioe VW MI, MTE 4053;

6-Esse sensor tem dois fios e ndo é polarizado;

Pino 7: (AZ/LR)

1-Entrada de Sinal do sensor de temperaturado Ar;

2-E um Termistor, resisténcia variavel conforme temperatura;

3-Tem relagdo com as telas de Corregdes dainjecdo e ignicao;

4-Informa ao médulo atemperatura do Ar na admisséo do motor, parafazer as corregdes conforme foram
definidas;

5-Deve ser utilizado o sensor do palio, MTE 5053;

6-Esse sensor tem dois fios e ndo é polarizado;
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Pino 8: (c¢/ maha)

1-Entrada de Sinal da Sonda Lambda;

2-Cabo blindado com malha para evitar interferéncia;

3-Pode ser utilizada sonda comum ou sinal de banda largade 0 a1V cc;

4- Tem relagdo com as telas de Corregdes da injecdo e Diag Prot;

5-E responsavel pelainformacao da misturade Ar e Combustivel;

6-Esse sensor é polarizado, para saber a pinagem do sensor a ser aplicado deve-se orientar por uma igual a
sua, ou hum diagrama do sistema original do referido;

7-Caso for utilizado uma sonda comum devem ser ligados os fios do agueci mento, sendo um negativo
gualquer e o positivo pode ser ligado na chave que alimenta o médulo, o negativo do sina deve ser ligado
junto com o negativo que alimenta o médulo e 0s sensores;

9-Caso for utilizado uma sonda Banda Larga, o positivo que alimenta o circuito de controle externo da
Banda Larga deve ser ligado na chave que alimenta o médulo, e o negativo deve ser ligado junto com o
negativo gque alimenta o médulo e 0s sensores, e 0 sinal de saida da do Circuito externo da Banda Larga
deve ser de 0 a1Vcc, ndo pode ser de 0 a5Vce.

Pino 9: (AZ/VD)

1-Entrada de Sinal do sensor de pressao do 06leo;

2-E um potenciémetro, aresisténciaé variavel conforme pressio;

3-Temrelagdo com atelade Diag Prot ;

4-Informa ao médulo a presséo do 6leo do motor, serve para bloquear 0 motor caso presséo ficar forado
valor definido e informar no Scanner a pressao do 6leo;

5-Deve ser utilizado um sensor de presséo com escala de 0-7 bar conforme desenho abaixo;

6-Esse sensor ndo € polarizado.

7-Se ndo utilizar essafungdo deixar o fio isolado (néo aterre).

Pino 10: (AZ/BR)

1-Entrada de Sinal do sensor de pressédo do Combustivel;

2-E um potenciémetro, aresisténciaé variavel conforme pressio;

3-Temrelagdo com atelade Diag Prot ;

4-Informa ao médulo a pressdo da linha de combustivel, serve para bloquear o motor caso presséo ficar fora
do valor definido e informar no Scanner a pressao do combustivel;

5-Deve ser utilizado um sensor de pressdo com escala de 0-7 bar conforme desenho abaixo;

6-Esse sensor ndo é polarizado.

7-Se ndo utilizar essafungdo deixar o fio isolado (néo aterre).

-Codigo Siemens VDO - 360002018 R
-Rosca 1/8 27
-Aplicacéo, Caminhdes Volvo apds 93.

0-7
‘]/ bar
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Chicote N° 5
Pino 1 Esse negativo deve ser ligado
Pino 5 zz=z=z= TPS no mesmo ponto do Negativo
gue alimenta o médulo.
AZIAM ¢
Pino 6 )
C° &gua
AZILR ?
Pino 7
E C° Ar
_ AZ/VD ?
Pino 9
Pressdo
Do 6leo
AZ/BR ?
Pino 10
Pressdo do
Combustivel
9
C/ malha
Pino8 |
Sonda Jambda
)\‘ comum /7 7
®
_ AM/VM
Pino 4 «— Esse positivo deve vir
Solicitacdo do da mesma alimentacéo
Ar condicionado, utilizar do madulo.
o Sistema original.

Pinos2 e 3ver napagina3—-4-5-6...
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Chicote N°6 ... Sensores...

Pinosle2:
-Espera para sensor de detonacdo na nova versao;

Pinos4e5:
-Espera para sensor de Temperatura, o pirdmetro na nova versao;

Pino 3: (BR/VD)

1-Entrada para Corte de arrancada (Two Step) ou Retardo pra Nitro ;

2-Ao entrar 12V cc o modulo corta o giro (num valor definido na Tela Corregbes da Ignicéo), e retardao
ponto para a turbina encher mais com o carro parado;

3-Ou colocando 12V cc ao acionar o Nitro podemos retardar o ponto, mas o corte de giro para arrancada
deve ser igual ou maior que o corte do motor, pode ser para arrancada ou para o Nitro, e ndo para os dois;
4-Se ndo utilizar essafuncéo deixar ofio aterrado.

Pino 7: (BR/AZ)

1-Entrada para Corte na troca de marcha, conhecido como Power Shift ;

2-Um sensor na alavanca percebe aintencdo de troca e € acionado;

3-Ao receber 12V cc 0 modulo corta o giro num tempo definido na Tela Correcdes da Ignicéo;
4-Tempo paratrocar de marcha, e voltar a funcionar.

5-Se ndo utilizar essafuncdo deixar o fio aterrado.

Pino 6: (AM/BR)

1-Entrada de Sinal do sensor de velocidade;

2-Temrelagdo com atela Diag Prot;

3-Informa ao modulo a velocidade real do veiculo;

4-Pode ser utilizado um sensor Hall ou indutivo, ou Industrial de aproximagao do tipo NPN;

5-Esse sensor é polarizado, para saber a pinagem do sensor a ser aplicado deve-se orientar por um igua a
seu, ou hum diagrama do sistema original do referido, no caso do sensor industrial tem o diagrama junto;
6- Sefor utilizar sensor Hall, Jampear JP3 dentro do modulo, se for sensor indutivo retirar o Jumper;
7-Ligar o negativo do sensor no ponto de alimentacdo negativa do médulo;

8-Ver opcdo de sensores na pagina 12.

9-Se ndo utilizar essafuncdo deixar ofio aterrado.

Pino 8: (BR/PT)

1-Entrada para Corte por velocidade para passagem por box, ou limite maximo de velocidade do veiculo;
2-Ao0 receber 12V cc 0 modulo corta o motor na velocidade definida na Tela Diag Prot;

3-O sinal do Sensor ligado ao pino 6 desse chicote deve estar funcionando;

4-Se ndo utilizar essafuncéo deixar ofio aterrado.

10
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Chicote N° 6

BRVD ==

Esse positivo deve vir
da mesma alimentacéo
do médulo.

<

® O

Corte para arrancada.

BRPT —A=

<

o o0—
Corte por Velocidade.

Corte para Troca de Marcha.

BRIAZ ==

<

® O

Entrada do sinal de VVelocidade
ver pagina 10.

AM/BR

11
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Vejamos os tipos de sensores que podem ser utilizados para Rotacéo, Fase e
Velocidade:

1- Sensor Hall... Serve para Fase, Rotagdo e Velocidade.

:EI Tipo de Sinal.

A

2- Sensor de aproximacao de uso Industrial com sinal Digital do tipo NPN...

-Serve para Fase e Velocidade.
< \\\\\\\\\\ -A pinagem vem com 0 Sensor.
Tipo desinal.
3- Sensor com sinal digital Pararoda Fonica...
*Gol GTI 16V 1AB Serve para Fase, Rotagdo e Velocidade.
*Total Flex VW N 111
"Pinol =5viee Tipo de Sinal.

-Pino2 = Sinal Hall
-Pino3 = Alim. Negativa —_—

4- Sensor Indutivo com trésfios...

< Serve para Fase, Rotacdo e Velocidade.

-Pinol = Sinal Tipo de Sindl.

-Pino2 = Alim. Negativa —_— [\ [\
-Pino3 = Malha aterr. 7 77 - V V

5- Sensor indutivo com doisfios...

P

D 1 1

Serve para Fase, Rotagao e Velocidade.

“—  TipodeSina. [\ [\
VA,

-Fio Vermelho, ligar ao mesmo positivo que alimenta o modulo, exceto N° 3 que deve ser ligado junto com
o5Vccdo TPS

-O Negativo, ligar no mesmo ponto de alimentac&o negativa do modul o e dos sensores,

-A mahade aterramento pode ser ligada em qualquer terra.

12
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Chicote N° 3 Saidas Auxiliares . . .

Pino 1. (AM/AZ)
1-Saida negativa para acionar o relé que ligaa Bomba de combustivel;

2-Essa saida é temporizada ao ligar o médulo, e permanece continua ao receber sinal do sensor de rotagéo.

Pino 2: (AM/LR)

1-Saida negativa para acionar o relé que liga o compressor do Ar condicionado;

2-Essa saida é inteligente, e deve ser configurada natela Saidas Auxiliares;

3-Necessita de um comando inicial, solicitagdo de ar condicionado no chicote N° 5 pino 4;

Pino 3: (AM/PT)
1-Saida negativa para acionar o relé que liga o Eletro ventilador;
2-Devem ser definidos os valores, paraligar e desligar, natela Saidas Auxiliares.

Pino 4: (AM/VD)

1-Saida Digital para Conta Giros Eletronicos, o conta giros deve ser configurado para o n° de cilindros do
Motor;

2-Conta Giros mais antigos poder&o néo funcionar.

Pino 5: (AM/VM)
1-Saida negativa para acionar luz de anomalias quando existir uma falha ativa ou gravada;
2-Essa saida pode ser ligada em |ampadas até 10W, LEDs, Buzzer ou sirene, ver pag. 15.

Pino 6: (AM/BR)

1-Saida negativa para acionar Luz paratroca de Marcha (Shift Light);

2-Essa saida pode ser ligada em |ampadas até 10W, LEDs, Buzzer ou sirene, ver pag. 15.
3-Deve ser definido o valor naTela Saidas Auxiliares.

Pino 7: (AM/CZ)

1-Saida negativa para acionar Atuador de Marcha Lenta do tipo solendide;

2-Essa saida adiciona ar no motor para corrigir alenta por temperatura, e corregdo dalentaao ligar o ar
condicionado;

3-Deve ser definido os valores na Tela Saidas Auxiliares.

Pino 8: (AM)

1-Saida negativa para acionar ...........ccceeeeeeereeereeanen. ;

2-Essa saida pode ser gjustado uma Frequiiénciae alterado o ciclo de trabalho acada 500 RPM;

3-Pode ser aplicada em Comando Variavel, adianta ou atrasa o comando conforme Rotacéo...
-Booster progressivo por rotagdo, conforme aumenta rotacéo vai aumentando a presséo ...
-Booster Invertido, igual ao Turbo original de fabrica, da um pegaddo e depois baixa presséo ...
-Janela para acionamento de nitro ...
-Ou qualquer outra de sua imaginagao.

4-Deve ser definido os valoresna Tela Saidas Auxiliares.

13
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Ligacdes do Chicote das Saidas Auxiliares . . .

Chicote N° 3
Pino 1

Pino 2

Pino 3

Pino 4

Pino 5
Pino 6

Pino 7
Pino 8

AM/AZ

AM/LR

AM/PT

AM/ND

AM/VM

AM/BR

AM/CZ

AM

Bateria
. —F—e °
o——§ *
T Bombas de
Pode ser utilizada pbra Combustivel.
Alimentacdo positiva dos
Injetores, Bobinas e outros
atuadores.
’
I Utilizar agui o circuito do Ar
condicionado Original, orientando-
Sl Se com 0 esquemético do sistema
em questao.
1 |
Bateria
- —F—e °
¢__§
t .
Eletro
Ventiladores.
?—1 ContaGiros
Com sinal
Digital
~ Esse Positivo deve ser o mesmo
- que alimenta o médulo.
Luz de Anomalias...
Ver pagina15 Shift Light ...
, [—-<@Q
Ver pagina 15
' Atuador de
' ” Marcha Lentado
- tipo Solendide.
Saida Auxiliar %” — P
[ |

14
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Opcdes para Shift Light
e Luz de Anomalias.

Buzzer ou Sirene 12V cc

1N

> Lampada 10W

4

560Q2
LEDs

15
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Chicote N° 8. .. Saidas para lgnicéao . ..

Pino 1 VD 12 Saida de Ignicéo;
Pino 2 VD/AM 22 Saida de Ignicéo; Deve ser utilizado cabos e
Pino 3 VD/AZ 32 Saida de Ignicéo; Velas ‘RESISTIVAS’.
Pino 4 VD/BR 42 Saida de Igni¢éo;
Pino 5 VD/CZ 52 Saida de Ignic¢&o;
Pino 6 VD/PT 62 Saida de Ignicéo;
Pino 7 VD/VM 72 Saida de Ignicéo;
Pino 8 VD/MR 8?2 Saida de Ignicéo.

-Essas saidas séo negativas e por ordem de acionamento, ndo por ordem de ignicao;
-O Técnico deveradirecionar o Cabo ao cilindro certo no momento da construcéo do chicote;
-Vgao procedimento napagina 3—4—-5- 6.

Como Utilizar essas saidas em Motores com 4 cilindros:

-lIgnicéo seqliencial com roda Fonica e sensor de fase, saidas 1 — 2 — 3 — 4, uma saida para cada bobina.
-Ignicao sequencial com distribuidor 3 + 1, saidas 1 — 2 — 3 — 4, uma saida para cada bobina ou usar 0
distribuidor juntando os 4 fios e ligar numa so bobina

-Ignicdo Banco a Banco com roda Fénica e sem o sensor de fase, saidas 1 — 2, utilizar uma bobina para cada
par de cilindros Gémeos.

Motores com 5 Cilindros:
-Ignicao sequencial com roda Fonica e sensor de fase, saidas 1 —2 — 3 -4 — 5, uma saida para cada bobina.

Motores com 6 Cilindros:

-lIgnicéo seqliencial com roda Fonica e sensor de fase, saidas 1 —2 — 3 —4 — 5 — 6, uma saida para cada
bobina.

-lIgnicéo sequiencial com distribuidor 6 + Fase, saidas 1 —2 — 3 — 4 — 5 — 6, uma saida para cada bobina ou
usar o distribuidor juntando os 6 cabinhos e ligar numa s6 bobina, (mas com limitagoes).

-lgnicdo Banco a Banco com roda Fonica e sem o sensor de fase, saidas 1 — 2 — 3, utilizar umabobina para
cada par de cilindros Gémeos.

Motores com 8 Cilindros:
-lIgnicéo seqliencial com roda Fonica e sensor de fase, saidas1 -2 -3 -4 —-5-6—7 — 8, umasaida para
cada bobina.

-lgni¢do Banco a Banco com roda Fonica e sem o sensor de fase, saidas 1 — 2 — 3 — 4, utilizar umabobina
paracada par de cilindros Gémeos.

Veja os diagramas com exemplos nas proximas paginas....

Sugestao para montar mapa basico, ver na pagina 33.
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Exemplo de um Motor 4 cilindros com Ignicdo Sequencial . . .

Chicote N°8
Pino 1

Pino 2

Pino 3

Pino 4

~p

VD
Esse positivo deve ser o
mMesmo que val ao positivo
dos Injetores.
o °
—»/
VD/AM ‘ %
§ 9
—»/
VD/AZ %
9
—»/
VD/BR %
o

Exemplo de um Motor 4 cilindros com Igni¢do Banco a Banco . . .

Chicote N° 8
Pino 1

Pino 2

VD —>/
§| |§ Esse positivo deve ser o
— / mMesmo gue vai ao positivo
. glos Injetores.
VD/AM _’/

:
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Exemplo de um Motor 4 Cilindros com distribuidor . . .

Chicote N° 8
Pino 1

Pino 2

Pino 3

Pino 4

Obs:

3

—»/
Esse positivo deve ser o
Mesmo gue vai ao positivo

dos Injetores.
o

Utilizando essa configuragdo podera ocorrer falhas a partir de 7500 Rpm, devido ao tempo de cargada

bobina de ignicéo.
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Exemplo da Ignicdo para Motores com 5 Cilindros . . .

Chicote N° 8
Pino 1

Pino 2

Pino 3

Pino 4

Pino 5

VD

VD/AM

3

-

Esse positivo deve ser o
Mesmo gue vai ao positivo
dos Injetores.

o

VDIAZ

~p

VD/BR

VD/CZ

3

%
%
%
%
%
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Exemplo da Ignicao para Motores com 6 Cilindros . . .

Ignicéo Sequiencial .
Chicote N° 8 VD #/ Chicote N° 1
Pino 1 § Pino 1
9
_,/
Pino2 |vDb/AM
Pino 2
.
_,/
. VDIAZ
Pino 3
Pino 3
.
_,/
Pino4 |vD/BR %
.
_,/
Pino 5 vbree ‘
§ dos Injetores.
o °
_,/
Pino 6 |vorr ‘ .é
g o

Ignicdo Banco aBanco. ..

[ J
Esse positivo deve ser 0

B
_./ '
_./ |

||§»/

ek

mMesmo gue vai ao positivo
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Exemplo da Ignicdo para Motores com 8 Cilindros . . .
Ignicéo Sequencia . . .

Chic. N°8
Pino 1

Pino 2

Pino 3

Pino 4

Pino 5

Pino 6

Pino 7

Pino 8

VD

v
=

VD/AM

v
=

VDI/AZ

v
=

VD/BR

VvDICZ

v
=

VD/PT

v
2

VD/VM

v
2

VD/MR

Ignicdo Banco aBanco. ..

oo e v v v v v [

Chicote N° 8 /
pino1 | VP §||§—’
Y
9
Pino2 [.VD/AM §||§_>/
Y
9
Pino3 |DAZ §||§—>/
P
@
P
Pino 4 VOBR §.|§
Y 4
-9
Esse positivo deve ser o ¢
mMesmo que val ao positivo
dos Injetores.
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Chicote N°1... Saidas para injecéo. ..

Pino 1 CZ 12 Saida de Injecéo;

Pino 2 CZ/AM 22 Saida de Injecao;

Pino 3 CZ/AZ 3% Saida de Injecéo;
Pino 4 CZ/BR 42 Saida de Injecéo;
Pino 5 CZ/MR 5? Saida de Injegéo;
Pino 6 CZ/VM 62 Saida de Injecao;

Pino 7 LJ Saida de Injecdo Suplementar;
Pino 8 LJ Saida de Injecdo Suplementar.

1-Essas saidas s80 negativas e por ordem de acionamento, ndo por ordem de expl 0sao;

2-O preparador devera direcionar o cabinho ao cilindro certo no momento da construcéo do chicote;

3-A primeira saida de Injecdo € acionada juntamente com a primeirade Igni¢do, porém o inicio dalnjecéo é
guando o Cilindro estaem PMS. Dessaforma o injetor vai abrir quando o cilindro esta na fase de aspiragéo.

Vamos ao Exemplo num motor 4 cilindros com ordem sequiencial 1-3- 4- 2:
-Se o cilindro 1 esta na explosdo 0 4 esta ha admissdo, entdo injetar no 4;
-Se o cilindro 3 esta na explosdo o0 2 esta ha admissdo, entdo injetar no 2;
-Se o cilindro 4 esta na explosdo o0 1 esta na admissdo, entdo injetar no 1;
-Se o cilindro 2 esta na explosdo 0 3 esta ha admissdo, entdo injetar no 3.

4-Se forem utilizados injetores com baixaimpedancia deve ser colocado o Jumper no JP da placa modulador,
se forem de ataimpedancia deve ser retirado esse Jumper JP.

Como utilizar essas saidas em Motores com 4 Cilindros. . .
-Injecédo sequencial, saidas 1 — 2 — 3 — 4, uma saida para cada injetor.
-Injecdo Banco a Banco, saidas 1 — 2, ligar em paralelo os injetores dos cilindros Gémeos.

Motores com 5 cilindros:
-Injecédo sequencial, saidas 1 — 2 — 3 — 4 — 5, uma saida para cadainjetor.

Motores com 6 cilindros:
-Injecdo sequencial, saidas1 -2 -3 -4 -5 — 6, uma saida para cada injetor.
-Injecdo Banco a Banco, saidas 1 — 2 — 3 ligar em paralel o os injetores dos cilindros Gémeos.

Motores com 8 cilindros. ( mesmo que usar igni¢do sequencia ainjecdo seraB.B.)
-Injecdo Banco a banco, saidas 1 —2 — 3 -4, ligar em paralelo osinjetores dos cilindros Gémeos.
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Vamos ao Exemplo num motor 4 cilindros com ordem Bancoa Banco 1 -4 e 2-3:
-Se o cilindro 1 ou 4 esta na explosdo o0 1 ou 4 esta na admissao, entéo injetar no 1 —4;
-Se o cilindro 2 ou 3 esta na explosdo o0 2 ou 3 esta na admissio, entdo injetar no 2 — 3;

Resumo:
Nesse modo, 0 médulo ndo sabe qual dos gémeos esta ha expl osdo, entdo faz tudo duplo, aignicdo € com
faisca perdida (bobina dupla) e ainjecdo é de dois em dois injetores.

Cilindro 1 Cilindro 2 Cilindro 3 Cilindro 4
ADMISSAO COMPRESSAO | ESCAPE EXPLOSAO
COMPRESSAO|EXPLOSAO |ADMISSAO ESCAPE
EXPLOSAO ESCAPE COMPRESSAO|ADMISSAO
ESCAPE ADMISSAO EXPLOSAO COMPRESSAO

-Os pinos 7 e 8 sdo iguais, saidas negativas,

1-Funcionam somente na fase de Turbo Dois Bancos,

2-Seu acionamento é simultaneo, ou sgja, injeta a cada fase de exploséo do motor.

3-Se forem utilizados injetores com baixa impedancia ou com altaimpedancia, seguir as orientagdes conforme
exemplos nas paginas 28 — 29 — 30 — 31.

Vgja os diagramas com exempl 0s nas proximas paginas....
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Exemplo da Injecéo para Motores com 4 Cilindros . . .

3

Esse positivo deve ser o
mesmo que val a0 positivo

3

3

3

Injecdo Sequencid . . .
Pinol [
Chicote N° 1
Pino2 |f czZam
CZAZI__
Pino 3
. CZ/BRI_
Pino 4

Injecdo Banco aBanco. . .

Pino 1

Chicote N° 1

Pino 2

CZ

E

das ngi nas de Ignicao.

Esse positivo deve ser o
Mesmo gue vai ao positivo
das.Bobi nas de Ignicéo.

0

CZ{AM

3

=

E

E

’_TX’_T
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Exemplo para Motores com 5 Cilindros. . .

) cz
Pino 1
Chicote N° 1 %” Esse positivo deve ser o
T__ mMesmo gue vai ao positivo
das Bobin Ignicdo.
_ . ° Bobi as de Ignicéo
Pino 2 %
CzIAZ ®
Pino 3 3”
CZ/BR ®
Pino 4 3”
CZIMR ®
Pino 5 5”
. )
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Exemplo para Motores com 6 Cilindros . . .

Seqiencial . .. Banco aBanco. . .
(074 (074

Pino 1 ” Pino 1 ? B
Chicote N° 1 Chicote N°1

Pino 2 3” Pino 2 ¢ 3”

Pino 3 3” Pino 3 3”

Pino 4

Pino5 [ CZ/IMR I_—' I_—'

R ENE BNE!

[ J

Esse positivo deve ser o
mMesmo que val ao positivo
das Bobinas de Ignicao.
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Exemplo para Motores com 8 Cilindros. . .

Somente Injecdo Banco aBanco. . .

Cz

Pino 1 °
Chicote N° 1 % ” Esse positivo deve ser o
- mesmo que val ao positivo
I—_ - gas Bobinas de Ignicéo.
CZIAM
Pino 2 %”
_ CzZIAZ I—_ B
Pino 3 . ¢ %”
CZ/BR I—_ B
Pino 4 %”
- J

El

| = !
el
el
o
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Ligacdes para Injecdo Suplementar... Chicote N°1 pinos7e8...

apenas um dos cabinhos Laranja e Jampear JS

B Com um Injetor de Baixa Impedancia utilizar
” na placa Modulador.

utilizar os dos cabinhos Laranja e Jampear JS

% ” na placa Modulador.

I % ” Com Dois Injetores de Baixa Impedéancia

utilizar os dois cabinhos Laranja, ligando de
dois em dois em série, e retirar o Jamper JS
na placa Modulador.

% l Com Quiatro Injetores de Baixa Impedancia

VU
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Ligacdes para Injecdo Suplementar com Alta Impedéancia . . .

E

HME

AlE

E

Com Quiatro Injetores de Alta Impedancia
utilizar um dos cabinhos Laranja, ligando os
guatro em paraelo, e retirar o Jamper JS na
placa Modulador.
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LigacOes para Injecdo Suplementar com 6 Injetores . . .

Com Seis Injetores de Alta Impedéancia
utilizar os dois cabinhos Laranja, ligando de
trés em trésem paralelo, e retirar 0 Jamper
JS naplaca Modulador.
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LigacOes para Injecdo Suplementar com 8 Injetores . . .

3

JE

JHE

JIE!

113

Com Qito Injetores de Alta Impedancia
utilizar os dois cabinhos Laranja, ligando de
guatro em quatro em paralelo, eretirar o
Jamper JS na placa Modulador.
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D.A R.
Dispositivo de Ajuste Remoto.
D.A.R. HardwareH
Funcéo:
Alterar em tempo real um valor no mapa Zero 50 % da

de ignic¢éo ou injecao.

Injecao (Parcial] Escala

—
Quando utilizado esse dispositivo o valor . . .
do Ti ou Avango sera mostrado nas N T

informagdes ao lado direito datela Ignicéo Escala

Normal
[Ajuste Parcial]

-Na chave da esquerda selecione Injecéo ou Igni¢do, 0 mesmo que serd selecionado natela do Computador.
-Nachave da direita selecione escala normal, ou 50% da escala dos val ores normais que s80 possiveis atraves
doD.AR. .

Vaoresnormaisdo D. A.R.:

Quando selecionado no Ajuste Remoto a opcéo Total natelado Computador, o valor do Avanco ou do
Tempo de Injecdo serd somente pelo D. A.R. com o ajuste total pelo potenciémetro, desconsiderando os
valores dos mapas:

Para gjuste de Igni¢do, posicdo da chave em escalanormal, de 0 a50° .

Para gjuste de Igni¢édo, posicdo da chave em escala 50% daescala, de0a25° .
Para gjuste do Tempo de Injecdo, posi¢ao da chave em escalanormal, 0 a25mS.
Para guste do Tempo de Injecdo, posicao da chave em 50% daescala, 0al2 msS.

Quando selecionado no Ajuste Remoto a opcao Parcial natelado Computador, o valor do Avanco ou do
Tempo de Injecdo serd alterado parciamente pelo D. A.R., considerando os val ores dos mapas:
Nessa situacdo a chave de selecédo de escala deve ficar sempre na posi¢cdo normal.

Para gjuste parcia de Ignicéo, € possivel diminuir 5 graus, ou aumentar 5 graus no valor existente no
mapa gque esta gravado no médulo, deixando a posi¢cdo do potenciémetro nafaixa branca, o valor ndo
serd aterado, para diminuir o valor girar no sentido anti-horario, para aumentar o valor girar parao
sentido horério.

Para gjuste parcia de Injecdo, é possivel diminuir 2,5mS, ou aumentar 2,5mS no valor existente no
mapa gque esta gravado no moédulo, deixando a posicdo do potenciémetro nafaixa branca, o valor ndo
sera aterado, para diminuir o valor girar no sentido anti-horario, para aumentar o valor girar parao
sentido horério.

Tempo de Injecdo para bancada principal:
Os valores natabela abaixo séo considerados 100% da abertura dos Injetores,

N° Cilindros |Seq. A 6000 Rpm |Seq. A 9000 Rpm |B.B.a 6000 Rpm |B.B.a 9000 Rpm

4—-5e6 20mS 13,3 mS

4—-6e8 10 mS 6,6 mS

Tempo de Injecdo para Suplementar Turbo Dois Bancos:
Os valores natabela abaixo séo considerados 100% da abertura dos Injetores,

N° Cilindros | A 6000 Rpm A 9000 Rpm
4 e8 5mS 3,3mS
5 4mS 2,6 mS
6 3,3mS 2,2mS
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Nahoradapartida. . .

1- Conferir pressdo de combustivel, possiveis vazamentos.
2- Os principais sensores instalados, configurados e plugados ao chicote.
3- Definir previamente o ponto mecanico, ponto de partida, ponto no mapa:
Sugestdo para montagem do Mapa inicial de Ignicao.
a O preparador jatem uma base de Avanco para 0 motor que esta montando.
b- Exemplo, sefor aspirado, se 0 Avango maximo sera 27°, cologue em todo o mapa de Ignicéo
um valor de 25° , e envie para 0 modulo.
c- Deixe os mapas de correcdes por Ar e dgua em zero, e determine um Avanco para a partida do
motor natelade Corregdes da Ignicéo, e envie para 0 modulo.
d- Determine o tempo de carga para a bobina de Ignicéo, natela configuractes e envie parao
maodulo.
e Deixe o motor funcionar com esse mapa de ponto e acerte 0 mapa de injecdo, apos acertada a
Injecdo, acerte 0 mapa de Ignic¢do seguindo as orientagdes nas telas de ajuda.
4- Astelas, Diag. Prot. , saidas auxiliares e Configuracdes devem ser preenchidas e enviadas ao modulo.
5- Ajustar marchalenta pelaborboleta, gjustar a correcéo pelo atuador apés ter acertado a marcha lenta
com o motor aquecido .
6- Ativar afuncdo guste remoto paratotal e controlar o tempo deinjecéo pelo D. A. R. durante a partida
e hamarchalenta.
7- Injetar combustivel para o motor funcionar ( se necessario partidafrio ).
8- Assim gue o motor funcionar, com a pistola verificar o ponto de ignicéo, se for distribuidor deve ser
zerado o ponto por ele, sefor rodafonica seguir o procedimento indicado natela configuragoes.

A partir daqui as instrucdes para acertos, regulagens, afinacéo do motor estdo descritas nas telas de gjuda de
todas as telas que vocé for trabal har, com dois cliks no titulo de um assunto qualquer ira abrir umatela
contendo informagdes e procedimentos.
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Erro1l

- Esse modulo tem varias CPUSs, e todas tem senha, caso alguma néo esteja autorizando a entrada da senhaira
mostrar essa mensagem.

-Por favor, desligar o médulo e liga-lo novamente, fechar o programa e abri-lo novamente, entrar com a senha
novamente, caso isso ndo der certo, por favor execute a fungdo Esgqueci a Senha, isso ird apagar 0s mapas,
correcoes e configuragdes, se esse procedimento liberar o médulo envie para 0 mesmo as configuragcoes e 0s
arquivos gue vocé tem salvo no seu computador.

-Mas se ndo tiver éxito, veja o ultimo item desta pagina.

Erro 2

-Caso alguma das CPUs ndo esteja autorizando 0 acesso ird mostrar essa mensagem.

-Por favor, desligar o modulo e liga-lo novamente, fechar o programa e abri-lo novamente, entrar com a senha,
caso isso ndo der certo, por favor execute afuncéo Esqueci a Senha, isso ird apagar os mapas, corregoes e
configuracdes, se esse procedimento liberar o modulo envie para 0 mesmo as configuragfes e 0s arquivos que
VOCé tem salvo no seu computador.

-Mas se ndo tiver éxito, veja o ultimo item desta pagina.

Erro 3

-Caso alguma das CPUs ndo esteja gravando a nova senha ird mostrar essa mensagem.
-Por favor, Repita o processo novamente.

-Mas se ndo tiver éxito, veja o ultimo item desta pégina.

Erro4

-Caso alguma das CPUs néo esteja Gerando a senha padréo ira mostrar mensagem.
-Por favor, Repita 0 processo novamente.

-Mas se ndo tiver éxito, veja o ultimo item desta pagina.

Obs: Verificar na proxima pégina a situacéo dos LEDs indicadores, caso estiverem fora do normal, favor
contatar assisténcia Técnica.
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P W

P

I, W E—
—_ ————

Indicagdes dos LEDs internos do médul o.

HARDWARE |

~. LD2elLD3- Fontesde5Vcc.
(| _Devem estar sempre ligados.

77NN
(| | )
R S D5, LP8, LDg~ Status das CPUS.
ﬁ‘“‘j—"’ -Devem estar sempre piscando
| | enquanto o modul o estiver ligado.
L -Caso ndo estiver pode estar

o ocorrendo Erro 1, 2, 3 ou 4.

= LD7 eLD6, Transmisséo e Recepcao
—'  dacomunicacio RS 232.

-Ficam piscando alternadamente
guando esta comunicando.

LD4 Luz deanomalias.
-Se tiver ligado tem codigo
de falha gravado.

! |

LD1 Alimentagdo 12V cc viachave.
-Se ligado indica que esta recebendo alimentagéo,
paraverificar o valor, veja através do Scanner.

Lo

Il
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